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@ Magnetischer Impulsgeber mit einem Wiegand-Draht 

Ein Wiegand-Draht (WD) hat eine hartmagnetische Sena- 
te (DS) und einen weichmagnetischen Kern (DK). Er ist von 
einer Sensorspule (SP) umgeben. Beide zusammen bilden 
ein Wiegand-Element (WE). Im Verlauf eines Vorbereitungs- 
zyklus werden Schale (DS) und Kern (DK) entgegengesetzt 
magnetlsiert. Durch ein von au&en einwirkendes Magnetfeld 
wird der Kern (DK) ummagnetisiert, wodurch eine hohe 
Spannung kurzer Dauer am Ausgang der Sensorspule (SP) 
auftritt (Wiegand-lmpuls). 

Das Nachmagnetisieren von Schale (DS) und Kern (DK) im 
Verlauf eines Vorbereitungszyklus wurde bisher durch ex- 
terne Magnate unterschiedlicher Starke und Richtung be- 
wirkt. GemaB der Erfindung erfolgt dieses nunmehr uber die 
Sensorspule (SP), die in Verbindung mit einer Stromsteuer- 
■ schaitung wahrend des Vorbereitungszyklus als Erregerspu- 
p !e zum Nachmagnetisieren von Schale (DS) und Kern (DK) 
des Wiegand-Drahtes (WD) dient. 
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Paten tanspruche 

Magnetischer Impulsgeber mit einem Wi egand-pr ah t , der 
aus einer hartmagnet i schen Schale and einem weichmagne- 
tischen Kern besteht, dessen Schale und Kern in einem Vor- 
berei tungszyk lus zuerst durch ein starkes Magnetfeld ge~ 
5 meinsam ausgerichtet werden, dessen Kern anschlieBend 
durch ein schwaches Gegenfeld umma gne t i s i e r t wird,und 
der von einer Sensorspule umgeben ist, an deren Anschlus- 
sen bei Einwirken eines auBeren Magnetf eLdes auf den so vorbereite- 
ten Wiegand-Draht im weiteren ZykLusver Lauf AusgangsimpuLse (Wiegand- 
10 Impulse) auftreten, dadurch gek-ennz'eichnet, 
daB die Sensorspule (SP) wahrend des Vorbe rei tungszyk lus 
als Erregerspule zum Nachmagneti si eren von Schale CDS) und 
Kern (DK) des Wi egand-Drah tes (WD) dient. 

2. Impulsgeber nach Anspruch 1, dadurch gekennzei chnet, 
15 daB an die Sensorspule (SP) eine Stromsteuerschaltung 
angesch lossen ist, die wahrend des Vo rbe re i t ungs zy k I us 
die Sensorspule (SP) durch Strome (^ und I 2 ) entgegen- 
gesetzter Richtung und unt e rs ch i ed I i che r Starke erregt . 
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3- ImpuLsgeber nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 

zeichnet, dafi am Ende des Vorbe re i t ungs zy k L us die Sensor- 

spule (SP) von einem Grundstrom (I ) durchfLossen wird, 

o 

dessen res u L t i e ren des Magnetfeld (H Q ) die gleiche Rich- 
5 tung wie die Magne t i s i e r ung der Schale (DS) des Wiegand- 
Drahtes (WD) hat, aber geringer ist als die zum Ummagne- 
tisieren des Kerns (DK) des Wi e gand-Dr ah t es (WD) notwendige 

FeLdstarke (H ). 

res; 

4. ImpuLsgeber nach Anspruch 3, dadurch gekennzei chnet , 

10 daB der Grundstrom (I ) einstellbar ist. 

o 

5. ImpuLsgeber nach Anspruch 2 und 3, dadurch gekennzeich- 
net, daB die S t roms te ue rs ch a L t ung eine,drei getrennte 
StromqueLLen umfassende E rrege rst roms cha L tung (ES) ist, 

daB die drei StromqueLLen uber eine ZykLusLogik (ZD ge- 
15 trennt ansteuerbar sind und daR der Eingang der ZykLus- 
Logik (ZD mit dem Ausgang (A) des ImpuLsgebers verbunden 
ist. 

6. ImpuLsgeber nach Anspruch 2 und 3, dadurch gekennzeich- 
net, daB die S t roms t e ue r s ch a Lt ung eine E rregerst romschaL- 

20 tung mit einem Funk t i ons gene r a to r (VCO) ist, der mit dem 
Auftreten eines Ausgangsi mpuLses ( Wi egand-ImpuLs ) fur 
eine 360°-Periode in der 90°- Spannungsp hase gestartet 
wird, daB der Ausgang des Funkt i onsgene ra tors (VCO) uber 
einen e Lek t roni s chen SchaLter (S^) tnit dem Eingang eines 

25 Spannu ng-S t rom-Wand Le rs (W) verbunden ist, daB der SchaL- 
ter (S 2 ) von einem Widerstand <R Q ) uberbruckt ist, daB der 
SchaLter (S 2 ) nach der haLben Periode (180°) geoffnet wird 
und daB der Eingang des S pa nnung-S t r om-Wa nd L e rs (W) uber 
einen e i ns t e L Lba ren Widerstand (R 2 ) derart vorgespannt ist,' 

30 daB im Ruhezustand die SensorspuLe (SP) vom Grundstrom (I ) 

o 

durchfLossen wird. 
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7. Impulsgeber nach Anspruch 2 und 3, dadurch gekennzeich- 
net, dafl die S t roms t e ue rs c h a 1 1 ung eine Ge gen i nduk t i ons - 
streeke 1st, die aus einer uber einen Scha It t ransi stor 
(Tr) gesteuerten Induktivitat (L) besteht, der ein Kon- 
densator (C^ sowie ein Wi de rs t and ( R § ) in Reihe mi t einer 
Diode (D) parallel geschaltet ist, daB im Stromkreis der 
Induktivitat ( L) z we i S t r ombeg ren z ungs w i derstande (R 3 , 
R,) liegen und daB der eine Widerstand ( R, ) mit einem 
Widerstand (R fi ) einen Spannungstei ler bildet, uber den 
der Eingang eines na ch ge s ch a 1 1 e t en Spannung- Strom-Wand- 
lers (W) derart vorgespannt ist, daR im Ruhezustand die 
Sensorspule (SP) vom Grundstrom (I Q ) durchflossen wird. 

8- Impulsgeber nach Anspruch 7, dadurch gekennzei chnet , 
daB die Widerstande <R 3 , R $ , R fi ) einstellbar sind- 

9. Impulsgeber nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zwischen der Sensorspule (SP) und dem Aus- 
gang (A) des Impulsgebers ein Di f f e renz i e r g I i e d (C/R) 
geschaltet ist. 
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Magneti scher ImpuLsgeber 
mit einem Wi egand-Draht 

Die Erfindung betrifft einen magnetischen ImpuLsgeber 
gemaB dem Oberbegriff von Anspruch 1. 

5 Unter dem Titel "Der Wi egand-Ef f ekt " ist in der Fachzeit- 
scKrift "Funkschau", 1980, Heft 8, Seite 78 bis 80 der 
prinzipielle Aufbau eines Wi egand-E Lementes, seine Wirkungs- 
weise und verschiedene Anwendungsmog Li chkei ten beschrieben. 

Nach jedem erzeugten Wi egand-Impu Ls ist es notwendig, die 
10 SchaLe und den Kern des Wi egand-Drahtes im VerLauf eines 
Vorberei tungszy k Lus n a c h zum agne t i s i e r en - Dies wird bisher 
durch externe Dauermagnete unte rschi ed Li cher Starke bewerk- 
steLLigt- Wahrend zuerst ein starkerer Magnet ein Nachma- 
gnet i si erungsf e Ld fur den gesamten W i egand-D raht Liefert, 
15 erzeugt anschLieBend ein schwacherer Magnet ein FeLd ent- 
gegengesetzter PoLaritat, durch das nur der Drahtkern urn- 
magneti si ert wi rd- 

Die hierfur geeigneten Magnete sind reLativ teuer. Ihre 
geometrische Zuordnung zum Wi egand-E Lement setzt eine 
20 mechanische J u s t i e r ba r ke i t voraus- Je nach Verwendungs- 
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zweck kann der fur die beiden Magnete benotigte PLatzbe- 
darf storend sein. Die Ansprechschwe L Le fur das einen 
Wiegand-Impuls ausLosende externe Feld ist nicht ein- 
ste I (.bar. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht daher darin, einen auf 
dero Wi egand-E ffek t beruhenden Impulsgeber zu schaffen, bei 
dem die vorgenannten Nachteile vermieden werden. 

Diese Aufgabe wi rd durch die im Anspruch 1 angegebenen 
Merkmale gelost. Die Unteranspriiche zeigen vorteilhafte 
A us ges ta Ltungen des Erf i n dungs ge gens tan des auf . 

Die durch die Erfindung erzi.el.ten Vorteile bestehen ins- 
besondere darin, daB durch die Verwendung der Sensor- 
spule als Erregerspule in Verbindung mit einer eLektroni- 
schen Stromsteuerschaltung externe Magnete zum Remagneti- 
sieren entfallen, daB die wahrend des Vo rbe re i t ungs zy k - 
lus wirkenden MagnetfeLder genau einsteLLbar sind, daR 
die Stromsteuerschaltung nicht notwendi ge rwe i se in un- 
mittelbarer Nahe des Wi egand-E Lementes angeordnet sein 
muB, daB die einstellbare Ansprechschwe L Le eine hohere 
Empf indli chkei t ermogLicht und daB durch den verkurzten 
Vorberei tungszyk Lus eine hohere ImpuLsabtas t f requenz als 
bisher gegeben ist- 

Anhand von drei Ausf uh rungsbei spi e Len wird die Erfindung 
in Verbindung mit den Zeichnungen nachfoLgend naher er- 
Laute rt . Es zei gt : 

Fig. 1 ein Wi egand-E Lement in schemati scher Darstellung, 

Fig. 2 in P r i n z i pda r s t e L L ung die erstmalige Magnetisie- 
rung eines Wi egand~Drahtes, 
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Fig- 3 das B Locks cha L tbi L d eines ersten Aus f uh r ungsbe i - 
spiels eines Impulsgebers gemaR der Erfindung, 

Fig. 4 das ImpuLsdi agramm der Zykluslogik zur Steuerung 
der Erregerst romscha Lt ung des Impulsgebers von 
5 Fig. 3, 

Fig- 5 den zeitlichen Verlauf des durch die Bestromung 
der Sensorspule wahrend eines Vo rbe re i t ungs - 
zyklus erzeugten Magnetfeldes aufgrund einer 
Ansteuerung durch die E r rege rs t roms cha I t ung 
10 gem. Fig. 3, 

Fig- 6 das B Locks ch a 1 1 bi I d eines zweiten Ausfuhrungs- 

beispiels eines Impulsgebers gemaR der Erfindung, 

Fig, 7 das ImpuLsdi agramm zur Steuerung des Impuls- 
gebers gem. Fig- 6, 

15 Fig- 8 den zeitlichen Verlauf des Magnetfeldes, das 
durch die Sensorspule bei einer Ansteuerung 
durch die S t roms t e ue r s ch a 1 1 ung gem. Fig- 6 
e rzeugt wi r d, 

Fig. 9 das P rrnz i ps ch a 1 1 b i Id eines dritten Ausfuhrungs- 
20 beispiels eines Impulsgebers gemaR der Erfindung, 

Fig. 10 a) An s t e ue r i mp u I s und S t romve r lauf e der Strom- 
bis 10 c) steuerscha I tung gem- Fig. 9. 

Fig, 1 zeigt ein Wi egand-E Lement WE in s ch e ma t i s ch e r 
Darstellung- Es besteht aus einem sogenannten Wiegand- 
25 Draht WD, der von einer Sensorspule SP umgeben ist. Durch 
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ein spezielles Bearbei tungsverf ahren hat die als SchaLe 
DS bezeichnete auBere Zone eine wesentlich hohere magne- 
tische Koerzi t i vkraf t aLs der Kern DK des Wi egand-D rah tes 
WD. Diese Eigenschaft ermoglicht eine spezielle Magneti- 
5 sierung des Wi egand-Drah tes WD. 

Fig. 2 zeigt in Pri nzi pdarste L Lung die erstmalige Magneti- 
sierung eines W i e gand- D rah t e s WD, bei der der Draht zuerst 
einem so starken positiven MagnetfeLd +H ausgesetzt wird, 
dafB eine Magne t i s i e r ung der auBeren h a r t ma gne t i s chen 

10 Schale DS stattfindet. Der dabei in gLeicher Richtung 

magneti sierte wei chmagnet i sche Kern DK wird anschlieBend 
durch ein schwacheres negatives MagnetfeLd -H in Gegen- 
richtung zur SchaLe DS ummagnet i s i e r t . In diesem Zustand 
schliefien sich die FeLdLinien FL uber den Kern DK, so daB 

15 der Wiegand-Drah t WD nach auBen nahezu magnetisch neutral 
w i r k t . 

Zum AusLosen eines Wiegand-Impulses wird in bekannter 
Weise der Kern DK des Wi egand-Drah tes WD bei Einwirken 
eines auBeren Magnetfeldes H ext ummagne t i s i e rt . Dieser 

20 Vorgang Lauft aufgrund der Unterstutzung durch das zum 

auBeren Feld H ext g L e i c h ge r i c h t e t e MagnetfeLd der SchaLe 
DS sehr schneLL ab. Die sich dabei schLagartig auBerhaLb 
des Wiegand-Drahtes WD schLieBenden FeLdLinien FL erzeugen 
in der den Draht WD umgebenden SensorspuLe SP eine reLativ 

25 hohe Spannung kurzer Dauer, die ausgangssei ti g den Wie- 
gand-Impuls bildet. Nach jeder Erzeugung eines Wiegand- 
Impulses muB der Drahtkern DK wieder in den Ausgangszu- 
stand ummagne ti si e rt werden. Dieses erfolgt im allgemeinen 
unmittelbar im AnschluB an einen Wiegand-Impuls im Ver- 

30 lauf eines Vo rbe re i t ungs zy k I us . 

- 8 • 
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Fig- 3 zeigt das B Lockschaltbi Id eines ersten ImpuLs- 
gebers, bei dem die Ummagnet i sierung des Drahtkerns DK 
bei g L ei ch ze i t i ge r Nachmagnet i si erung der 
Drahtschale DS uber die SensorspuLe SP erfoLgt, die in 
5 der Zeit des VorbereitungszykLus zur ErregerspuLe wird. 
Sie wird nacheinander von Strotnen 1^, I 2 und I Q unter- 
schiedLicher Hohe und ent gegengeset zte r Richtung durch- 
flossen, die eine Erregerstromscha Ltung ES liefert. 
Diese wird durch Impulse P,,, ? 2 und P Q einer ZykLusLogik 

10 ZL gesteuert. Der Eingang der ZykLusLogik ZL ist mit 
dem Ausgang A des ImpuLsgebers verbunden. Zwi- 
schen dem heiBen Ende der SensorspuLe SP und dem Ausgang 
A ist ein Di f f e ren z i e rg L i ed C/R angeordnet, das den 
Wi egand-Impuls von Spannungen trennt, die durch die Be- 

15 stromung der SensorspuLe SP verursacht werden. Die Er- 
regerst roms ch a 1 1 ung ES besteht aus drei GLeichstrom- 
queLLen, die die drei Strome I 1 , bzw. I Liefern- Die 
St romri ch t ung entspricht der angegebenen P f e i L ri ch t ung ■ 

Fig. 4 zeigt das ImpuLsdi agramm der ZykLusLogik ZL; 
20 Fig. 5 den zeitlichen Verlauf des Magne t f e L des , das die 
Spule SP im Verlauf der Bestromung durch die drei Strome 

x 1' l 2 und I o erzeu 9 t - 

Ein gemaB Fig. 4 zum Zeitpunkt t x1 erzeugter Wiegand- 

Impuls P w startet uber seine Ruckflanke die ZykLusLogik 

25 ZL. Diese steuert uber den ImpuLs P 1 die erste der drei 

Stromquellen der Erregerstromschaltung ES an. Der z.B. 

uber ein RC-Glied verzogert ansteigende Strom I 1 ist in 

Richtung und Hohe so ausgelegt, daB das von der SpuLe SP 

erzeugte Magnetfeld H 1 gem. Fig. 5 den Satti gungswert 

30 h erreicht, der zum Nachmagneti sieren der Drahtschale 
sat 

DS dient. AnschlieBend wird uber den ImpuLs ? 2 die zweite 
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Stromquelle angesteuert y deren Strom I 2 geringer als I ^ 
ist und in Gegen ri ch t ung flieBt. Durch RC-Glieder wi rd 
ein flieBender ubergang von 1^ zu 1^ erreicht, der auch 
einen flieBenden ubergang des Magnetfeldes H 1 in das 
dem StromfluB entsp rechende Gegenfeld H 2 (Fig. 5) 
bewirkt. Das Magnetfeld H 2 ist nur geringfugig starker 
aLs die Feldstarke H , die notwendig ist, den Draht- 
kern DK in die Ge gen ri ch t ung zur Drahtschale DS umzuma- 
gnetisieren. Wahrend dieser beiden Magne t i s i e rungs vo r- 
gange ist die dritte Stromquelle uder den Impuls P q ab- 
geschaltet. Sie wird mit dem Ende des Impulses P 2 wieder 
eingeschaltet und liefert im flieBenden Ubergang vom 
Strom I 2 einen in gleicher Richtung wie der Strom 1^ 
flieBenden Grundstrom I . Das daraus res u I t i e rende Ma- 
15 gnetfeld H Q dient als magnetische Vorspannung H Q ^ f zur 
Ansprechschwe lie H fur die Auslosung eines Wiegand- 
Impulses P - Uber den Strom I ist die magnetische Vor- 

w O 

spannung H Qff derart einstellbar, daB ein Wiegand-Im- 
puis P w auch durch ein sehr schwaches externes magnet- 
feld H Qxt ausgelost werden kann. 

Mit dem Wi e de re i ns ch a 1 1 en der dritten Stromquelle uber 
den Impuls P ist der Vo rbe re i t ungs zy k I us beendet, der 
die Zeit T beansprucht. Diese bestimmt die maximal mog- 
Liche Folge von Wi egan d- Impulse n . 

Fig. 6 zeigt das Blockschaltbi Id eines zweiten Impuls- 
gebers, dessen S tromsteue rscha I tung einen Funktionsge- 
nerator VCO enthalt. Der Eingang E und der Ausgang A des 
Impulsgebers sind direkt oder uber eine Logi kschal tung 
miteinander verbunden. Letztere kann eine Impulsf orme r- 
schaltung und/oder eine S te ue rs cha I t ung enthalten, die 
eine wahlweise Wi ega nd~ I mp u I s ~E r ze ugung gestattet. 
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Die Schaltung Fig. 6 hat zwei ei ngangssei t i ge Flip- 

FLops FF 1 und FF 2 , die SchaLter S ^ bzw. SchaLter S 2 

steuern. Diese sind vorzugsweise FETs . uber den SchaLter 

S,j wird der Funk t i ons gene ra t o r VCO gestartet. ParaLLeL 

5 zum SchaLter S^ wi rd der Generator VCO uber einen Gate-Eingang an- 

gesteuert . Dieses bewirkt, daB der Generator in der 

1 90° -Spannungsphase (Cosinus) startet- Der SchaLter S 2 verbindet 

den Si nus-Ausgang des Generators VCO mit dem Eingang eines Spannung- 

S trom-WandLers W. Er ist von einem Widerstand R uberbruckt. 

o 

10 Der Eingang des Wandlers W ist uber einen ei ns te L Lba ren 
Widerstand in Verbindung mit einem Spannungstei Ler R,^ 
vorgespannt. Der Ausgang A ' des WandLers W ist mit dem 
heifien Ende der Sensorspule SP des Wi egand-E Leme nt es WE 
verbunden, dem aus den genannten Grunden ein Di f f e renz i e r- 

15 gLied C/R nachgescha Ltet ist. Der Ausgang einer ebenfaLLs 
in der 90°-Phase startenden Re ch t e ckspannung ist mit den 
beiden anderen S teue rei ngangen der beiden FLip-FLops FF^ 
und FF 2 verbunden. 

Unter Bezug auf das I mpu L s di a g ramm der Fig. 7 und anhand 
20 des MagnetfeLdver Lauf s von Fig. 8 wird die Funkt i onswei se 
des ImpuLsgebers von Fig. 6 nachfoLgend naher erlautert. 

Es sei angenommen, daB am Ausgang A ein Wi egand-ImpuLs P 

— w 

auftritt, der paraLleL zur Auswertung dem Eingang E direkt 
zugefuhrt wird. Durch diese Ansteuerung wird gem. Fig. 7 

25 das FLip-FLop FF^ gesetzt und dadurch der SchaLter S ^ ge- 
offnet, wahrend das FLip-FLop FF 2 riickgesetzt wird, wo- 
durch der SchaLter S 2 Leitend wird. uber den nunmehr wirk- 
samen f requenzbest i mmenden Kondensator und den ange- 
steuerten Gate-Eingang startet der Funk t i onsgene rato r VCO 

30 in der 90°-Phase. Der damit iiber den Spannung-S t rom-Wand- 
Ler W einsetzende StromfLuB durch die Sensorspule SP hat 

- 11 - 
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Ciber die ersten 180° einen ungedampften cosinusformigen 
VerLauf. Entsprechend ist das Magnetfeld ausgebildet, 
wie Fig. 8 zeigt, wobei der Strom durch die SpuLe SP so 
hoch ist, daB der Sat t i gungswe rt H erreicht wird- 

Sat 

5 Nach dem halben Schwi ngungszyk Lus des Generators (180°) wird 
fiber die negative Flanke der VCO-Rechteckspannung das 
Flip-Flop FF 2 wieder gesetzt und dadurch der Schalter S 2 
geoffnet. Zu diesem Zeitpunkt hat sich in Gegenri cht ung 
zu H ^ das Gegenfeld H 2 ausgebildet. Dieses ist aller- 

10 dings nur so groB, wie es zum Ummagnet i s i e ren des Draht- 
kerns DK notwendig ist. Durch das tfffnen des SchaLters S 2 
wird der Widerstand R Q wirksam, der im Verlauf der zwei- 
ten Schwingungshalf te (180° - 360°) den Spannungs ve r I a uf 
derart dampft, daB der result ie rende StromfluB durch die 

15 SensorspuLe SP am Ende der Gene rators ch wi ngung (360°) ein 
Magnetfeld H Q erzeugt, das gerade gleich der magnetischen 
Vorspannung H Qff ist. Zu diesem Zeitpunkt wird das Flip- 
Flop F F ^ Ciber die positive Flanke der VCO-Rechteckspan- 
nung riickgesetzt, wodurch der Schalter wieder leitend 

20 und der Generator VC0 stillgesetzt wird. Die Vorspannung 
des Wandlers W uber den Widerstand R 2 ist so eingestellt, 
daB auBerhalb des Vo rbe re i t ungs zy k I us ein die magnetische 
Vorspannung bestimmender Dauerstrom die SensorspuLe 

SP durchsetzt. 

25 Fig. 9 zeigt das Pri nzi pschaltbi Id eines dritten ImpuLs- 
gebers, dessen S t r oms t e ue rs ch a 1 1 ung eine Gegeni nduk t i ons- 
strecke enthalt- Der Eingang E der Schaltung ist die 
Basis eines Trans i s to rs cha I te rs Tr, in dessen Kollektor- 
kreis eine abstimmbare Induktivitat L in Reihe mit einem 

30 ei nste I Ibaren Widerstand R 3 und einem weiteren Wider- 
stand R^ liegt. Am Koppelpunkt der beiden Widerstande 
R 3 und R^ liegt parallel zur Induktivitat L ein Konden- 
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sator C 2 und ein einste L Lbarer Widerstand R 5 in Reihe 
mit einer Diode D- Am gLeichen Punkt ist gegen PLuspotentiaL 
ein ei nsta L Lbarer Widerstand R 6 und mit seinem Eingang E 
ein Spannung-S t rom-Wandler W anges ch lossen, dessen Aus- 
5 gang A' mit dem heiBen Ende der Sensorspule SP eines 

Wi egand-E lementes WE verbunden ist. In der Leitung zum 
Ausgang A des Impulsgebers ist aus den bereits genann- 
ten Grunden ein Di f f e renz i e r g L i ed R/C vorgesehen. 

Auch bei dieser Schaltung steht der Ausgang A mit dem 
10 Eingang E in Verbindung. ALLerdings ist in diesem Fait 

zumindest eine Impulsf ormerscha L tung vorzusehen, die auf- 
grund eines am Ausgang A auftretenden Wi egand-ImpuLses 
einen Rech tecki mpuLs P £ vorbest i mmte r Dauer erzeugt . 
Durch diesen in Fig- 10a da rges te L Lten ImpuLs P £ wird 
15 der S ch a L t t ra ns i s t o r T fur die Dauer des Impulses Lei- 
tend geschaltet. Fig- 10b zeigt den Stromverlauf im Gegen- 
induktionszweig- Der uber den Widerstand R^ einsteLLbare 
Strom I Jr durch die Induktivitat L hat einen Spannungs- 
verLauf am Eingang E' des WandLers W zur FoLge, dessen 
20 mittLerer Wert bestimmt wird durch den notwendigen Satti- 
gungswert H sat zum Nachmagnetisieren des Wi egand-Drah tes , 
wie Fig. 10c zeigt- Mit der Ruckflanke des Impulses P £ 

offnet der S ch a L t t rans i s to r Tr, so dafl der StromfLuR 1^ 

T r 

schlagartig unterbrochen wird- Dieses ruft in der Induk- 
25 tivitat L eine Gegeni ndukt i on hervor, die eine steile 
Spannungsande r ung bis in den Ne ga t i vbe re i ch bewirkt. 
Durch den Kondensator wird eine Ab f a L L ve rzoge r ung 
erreicht- Wahrend des ube rschwi ngens in den negativen 
Spannungsberei ch wird die Diode D Leitend und der Wider- 
30 stand R 5 wirksam. Dieser ist so eingestellt, daB die 
Gegenspannung am Eingang des WandLers W auf einen 
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Wert begrenzt wird, der zum Erzielen der Feldstarke H 

res 

notwendig ist„ Uber den aus den Widerstanden R, und R, 

4 6 

gebildeten SpannungsteUer wird der Wandler W so vorge- 
spannt, daB auRerhalb des Vo rbe rei t ungszy k L us ein die 
magnetische Vorspannung H 0 ff besti ^mender Dauerstrom die 
Sensorspule SP durchsetzt- 
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ABSTRACTED-PUB-NO: DE 3317502 A 
BASIC-ABSTRACT: 

The Wiegand conductor (WD) comprises a soft iron 
core (DK) with a hard magnetic sheath (DS) . Over 
the outside is a sensor coil (SP), the whole 
making up a Wiegand element (WE) . To operate as a 
sensor the sheath and core have to be magnetised 
with opposite polarity, and this has previously 
been done using specially designed permanent 
magnets . 

To simplify the construction, the sensor coil (SP) 
is used also for the magnetising in conjunction 
with a controller. First a high current impulse 
sets up a strong magnetic field to polarise the 
whole element. It is followed by a lower current 
pulse in the opposite direction which reverses the 
magnetisation of the core (DK) . Finally a bias 
current is applied, in the original direction, to 
set the detection level at which it is desired to 
operate . 

ADVANTAGE - Need for accurately formed permanent 
magnets is avoided. Current control of magnetising 
provides accuracy and facility for setting and 
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